Reptes en
robotica



Guio
Presentacio Julia i Irene, investigacions i laboratori de robotica assistencial.
Presentacio Anais, investigacio i laboratori de robotica mobil.

Presentacio amb PowerPoint del repte de seguidor de linies, amb sensor

de linies; el repte és fer-ho amb visio.



La intel-ligencia dels robots
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La intel-ligencia dels robots

La INTEL-LIGENCIA és dotar els robots de
capacitat per processar la informacio per a
respondre sobre el que se'ls demana de
forma flexible.
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La intel-ligencia dels robots

La INTEL-LIGENCIA és dotar els robots
de capacitat per processar la informacio
per a respondre sobre el que se'ls demana
de forma flexible.

Que implica?
Intel-ligéncia Artificial
Navegacio autonoma
Manipulacio
Percepcio activa
Aprenentatge
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Els robots i 'entorn
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Els robots i 'entorn




Els robots i 'entorn




2 sensors de linia:

Repte 1. Sequidor de linies 1, 52

Velocitat de les rodes
VE, vD

Comportament del robot

CAS1:S1 &S2 CAS2 : S1 Blang, CAS3: S2 Blanc,
Blanc S2 Negre S1 Negre

s1 s2 31\\32 s’/sz
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Repte 1: Seguidor de linies

CAS4:S1 &S2 CAS5: S1 & S2
Blanc NEGRE
]
S1 S2

S1 S2

2 sensors de linia:
S1,S2

Velocitat de les rodes
VE, vD

Comportament del robot



1 sensor de la imatge

Repte 1. Sequidor de linies: Imatges

Velocitat de les rodes
VE, vD

Comportament del robot




1 sensor de la imatge

Repte 1. Sequidor de linies: Imatges

Velocitat de les rodes
VE, vD

Comportament del robot




1 sensor de la imatge

Repte 1. Sequidor de linies: Imatges

Velocitat de les rodes
VE, vD

Comportament del robot




1 sensor de la imatge

Repte 1: Seguidor de linies: Imatges

Velocitat de les rodes
VE, vD

Comportament del robot




1 sensor de la imatge

Repte 1: Seguidor de linies: Imatges |

Velocitat de les rodes
VE, vD

Comportament del robot




Solucio

No hi ha una unica solucio; proposo algunes idees:

Cas 4: el robot ha de passar a mode “buscar”; s’ha de buscar alguna estratégia
fins que un dels dos sensors vegi una marca negra, per exemple anar movent-
se en horitzontal per la sala:
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Cas amb imatges: aqui la idea és que les arees blanques de la dreta i
esquerra tinguin la mateixa mida; si I'area de I'esquerra és meés petita, el
robot ha d’anar cap a la dreta.




Enviament

Esperem veure fotografies o bé dels robots sobre una linia negra o estudiants
simulant el comportament del robot sobre una linia negra.





